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Nazwa przedmiotu
Urzadzenia wspomagajgce mobilnos¢ cztowieka [S2IBio1E-IliP>UWMC]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Inzynieria biomedyczna/Biomedical Engineering 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

InZzynieria implantow i protezowania ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
drugiego stopnia angielski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obieralny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
15 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 15

Liczba punktéw ECTS

2,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

Wymagania wstepne

Podstawowa wiedza z obszaru projektowania i konstrukcji urzgdzen mechanicznych, podstaw budowy
maszyn i urzadzen, automatyzaciji i technologii oraz doboru materiatéw konstrukcyjnych. Student posiada
umiejetno$¢ samodzielnego pozyskiwania wiedzy na dany temat oraz umiejetnos¢ logicznego
myslenia.Student rozumie koniecznos$ci poszerzenia swoich kwalifikacji, jest przygotowany do
samodzielnego rozwigzywania problemow technicznych. Zrozumienie potrzeby uczenia sie przez cate
zycie. Zrozumienie ogélnospotecznych skutkdw dziatalnosci inzynierskiej. Zrozumienie potrzeby podjecia
wspotpracy zespotowej.

Cel przedmiotu

Przekazanie podstawowej wiedzy o projektowaniu i konstruowaniu urzgdzen wspomagajgcych mobilno$¢
cztowieka. Rozwijanie umiejetnosci samoksztatcenia z elementami samodzielnego zdobywania wiedzy
oraz rozwijanie zainteresowan technicznych.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Ma wiedze podstawowg z projektowania inzynierskiego i grafiki inzynierskiej pozwalajgcg formutowac i
analizowac problemy, stosowac obliczenia inzynierskie wariantowaé rozwigzania.

Ma wiedze podstawowg pozwalajgca stosowaé komputerowe wspomaganie projektowania CAD oraz



komputerowe wspomaganie wytwarzania.

Ma wiedze pozwalajgcg na dobdor materiatdow inzynierskich.

Ma wiedze pozwalajgcg na wykonywanie obliczeh konstrukcyjnych.

Ma wiedze z trendéw rozwojowych wspomaganego komputerowo projektowania urzgdzenh.

Umiejetnosci:

Ma umiejetnos¢ pozyskiwania informaciji z internatu oraz literatury dotyczgcej urzagdzen
wspomagajgcych mobilnos¢.

Ma umiejetnos¢ samoksztatcenia sie.

Student potrafi przy formutowaniu i rozwiazywaniu zadan inzynierskich dostrzegac ich aspekty
spoteczne oraz ekonomiczne.

Ma umiejetnos¢ rozwigzywania problemow technicznych z wykorzystaniem wiedzy z elektrotechniki,
wytrzymatosci materiatdw oraz potrafi projektowac obiekty inzynierskie z wykorzystaniem systemow
komputerowego wspomagania CAD/CAM.

Kompetencje spoteczne:

Rozumie potrzebe uczenia sie przez cate zycie; potrafi inspirowac i organizowac proces uczenia sie
innych osoéb.

Potrafi ustala¢ priorytety stuzgce realizacji okreslonego zadania.

Ma swiadomosc¢ roli spotecznej absolwenta uczelni technicznej i rozumie potrzebe formutowania i
przekazywania spoteczenstwu informaciji i opinii dotyczgcych osiaggnie¢ techniki.

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wyktad: nabyta wiedza jest weryfikowana kolokwium zaliczeniowym. Kolokwium sktada sie z pytan
otwartych. Zaliczenie w przypadku poprawnych odpowiedzi na min. potowe pytan (prog 50%).
Projekt: nabyte umiejetnosci bedg weryfikowane poprzez opracowanie kompletnego projektu wg
otrzymanych danych wyjsciowych urzgdzenia wspomagajgcego poruszanie sie cztowieka: wykonanie
wymaganych doborow i obliczen, wykonanie dokumentacji rysunkowe;j.

Tresci programowe

Wykiad:

Formutowanie potrzeb ruchowych cztowieka. Okreslanie geometrii i kinematyki (wedtug cech
antropometrycznych). Sposoby i metody sterowania urzgdzeniami. Dobér materiatéw. Wézki inwalidzkie
(z napedem recznym i mechanicznym; budowa, rodzaje, sposob doboru, uktad sterowania, uktad
napedowy, uktad nosny). Urzgdzenia schodowe (platformy, krzesetka). Urzadzenia utatwiajgce wsiadanie
i wysiadanie z pojazdow samochodowych. Urzgdzenia podwieszane utatwiajgce poruszanie sie (dla oséb
otytych). Urzgdzenia manipulacyjne. Sterowanie geometrig t6zek dla chorych. Metody wytwarzania
elementdw urzadzen.

Projekt:

Wykonanie projektu platformy schodowej, czesci wdzka inwalidzkiego, podwieszanych dzwigéw,
manipulatora lub innego dowolnie wybranego urzgdzenia wspomagajgcego mobilnos¢
niepetnosprawnego ruchowo cztowieka. Opracowanie dokumentacji konstrukcyjne;j.

Tematyka zaje¢
brak

Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja multimedialna, dyskusja.
Projekt: rozwigzywanie problemdw projektowo-konstrukcyjnych. Wyszukiwanie zrédet, praca
samodzielna albo w zespole, dyskusje.
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Uzupetniajgca

Materiaty internetowe i katalogi firm produkujgcych sprzet medyczny.

Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 50 2,00
Zajecia wymagajace bezposredniego kontaktu z nauczycielem 30 1,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 20 1,00
laboratoryjnych/¢wiczen, przygotowanie do kolokwiow/egzaminu,
wykonanie projektu)




